
FUNDO MUNICIPAL DE SAÚDE DE AÇAILÃNDIA/MA 

PREGÃO ELETRÔNICO Nº 050/2022 

PROCESSO LICITATÓRIO 7959/2022 

TERMO DE HOMOLOGAÇÃO 

Após constatada a regularidade dos atos procedimentais, o(a) Secretário Mun1c1pal de Saúde, HOMOLOGA nos termos do Inciso VI do Art. 13 do 

Decreto nº 10.024/2019, o resultado do procedimento lic1tatório em epigrafe. CUJO objeto é Contratação de pessoa(s) 1urldica(s) para o fornecimento da Raio-X digital com Arco 

C1rúrg1co em C e Workstat1on integrada ao arco Clfürg1co am C para instalação no Hospital Municipal de Açailánd1a. de interesse da Secretaria Municipal de Ssude. 

Fornecedor : VMI TECNOLOGIAS LTDA. • 02.659.246/0001-03 

Item Quant. Un Descrição Marca 

1.00 Un•dado Raio-X Digll81 Móvel com Arco em C e PRÓPRIA 
Worl<stabon Integrada ao Arco em C e com 

pa•nel d1g118I Integrada ao con1unto do Arco em 
C e sistema CMOS ou (tecnologia compatlvel. 

similar ou supenor). s:Stema compacto, móvel, 
de alto nível de tecnolog•a digital com detector 
plano d•nam1co com espec,fiC1dades de em•sso< 

de Ra•o-X para Formaçllo/Aqu1s1ção de imagens 
clinicas com finahdades diagnósticas e para 

Fluoroscop1a. Equipamento deve ser compacto e 
pro1e1ado especificamente para uso em 

procechmentos c1rUrg1cos das seg1J1ntes 
especiaüdades mlnlmas Ortopédicas de 
pequeno a grande porte Urológicas. 

Nourol6g•cas (coluna). Cirurgias Vasculares 
Peníéricas C1rurg1as Gerais 

Gastroenlerologias, Oncológicas, Cirurgias de 
Cabeça e Pescoço e C1rurg•as de Emergência 
inclusive de Marcapasso. Deve possuir sistema 

de imagem de alta resolução, com poss1b1l1dade 
de aquisição continua de imagens. através de 

sistema de íácil operação e ao alcance do 
operador do eQu1oamen10. Deve possLJ1r si~lems. 

básico de no mlnimo 03 (três) rormatos de 
entrada de •magem com base no detector de 
•magem e apresentar ge'l!dor de alta-tensAo 

com garanba do imagens ~uoroscópieas de alta 
deí1n1ção e amplo campo de visualização Deve 

proporc10nar "redução de dose· (redução da 
expos1r;ao rad1oatrva da equ,pe e paC1ente 

envolv•da no procedimento) de modo que o 
equ1hbno e ajustes sejam automábcos de dose 

com garant.a integral de qual•dade de 

1magem1dose cena em fui! bme. Deve possw 
al'a capaCldade de armazenamento de imagem 

Deve possuir m1erface USB ou OVD-RW/CD
RW Estação de trabalho deve ser integrada ao 
Arco cm C e sistema de apresentação de 

imagens através de monitores devo estar 
mfegrado ao conjunto em uma única estação 

(mesma do arco em C) e essa deve possuir 
versatilidade de mobilidade do con1unto. Deve 

possuir sistema DICOM 3.0. CMOS ou 
(tecnologia compatlvel, s1m•lar ou soper•or). 
Deve possuor s1Stema de captura de imagem por 

ac>011amento em pedal e poss:b1~tar. 

nuoroscopia SUB e ROAO. SISTEMA DE RAIO. 

X DIGITAL MOVEL COM ARCO EM C 0 
fl<lwpame~to de Raoo-X D g1tat Móvel com Arco 

em C e Worl<Stal!On integrada ao Arco em C 
(monobloco) e com pa1119t d1g1tal m;egrada ao 
con1unto do Arco em e e sistema CMOS ou 

(tecnoklg•a compatlvel. s1m1lar ou superJOr) deve 
apresentar as seguintes especificações técnicas 

no mln1mo DIMENSÃO 00 EQUIPAMENTO 
Curso vert·cal motonzado de no mln1mo 40 = 
Curso hor·zontal de no mínimo· 20 cm Rotação 
orti1tal -90 • I + 45 •, (Aceita-se vanação de + 
25' ) Angulação 200 , (Aceita-se vanação de+/-

20 ) Rotação (panorâmica). 1 O (Ace1ta·se 
variação de +/. 2.5") Distância do receptor da 

1magem-ronte no mlnlmo: 100 cm (Aceita-se 
vanaçao de +/- 1 O cm) Espaço hvre vertical do 
braço C 85 cm, (ACC•la-se variação de +1- 10 
Clm) Profundidade do braço em C 65 cm 
(Ate•ta-se variação de+/- 10 cm) Peso máxirl'o 

do con1unto arco em C de 450 kg Freios 

Modelo 

FENIXAG 

Unitário 

Adjudicado 

RS 560.000.00 

Total 
Adjudicado 

RS 560.000,00 

Subtotal Adjudicado RS 560.000,00 

Unitário Econ. Economia 
Orçado Total Orçado % RS 

RS RS 574,166 67 2,47 RS 14 166.67 
574 166 67 

Subtotal Orçado: RS 2,47% 
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Manoplas de freio odentrf1cadas por cores para 
lados os movimen!Os. GERADOR 40kHz de 

Si.cama de alla frequência· Getador de 2.5 kW 
(Ar.eita-se •/- 0.5 kW): Monobloco, Controlado 

po• M1croprocessadoc Sa1da nom nal da Até 110 
KVp: FIUoroscopla continua ale 12 mA, 

Radiografia d g1tal até 20 mA: Fluoroscop1a 
pul&ada até 25 mA e com taxa de pulsos até 12 
pps. TUBO OE RAIOS-X: Tubo de raios·• de 

ar.ode fixo: PonlO focal Duplo de até 0.6 e 
1.6mm. Filtragem total de no m1n.rno 3 mm AI 

(Aceita-se •/· 0.5 mm AH; C8paadade térm ca 
m1nima do anodo· 70,000 HU Capacidade 
mínima de reslriamento anodo 35.000 HU/m1n. 

Capacidade lérmica mln1ma da carcaça 
900.000 HU, Capacidade mln1ma de 

resrnamento da carcaça· 12,500 HU/rn n. 
Indicador da 1empera1ura do tubo na leia, 

COLIMAOOR DE PRE-VISUALIZAÇAO 
Indicação da posição do collmador na tela 
Col1mador em formato de 1ns e de li\m1nas 

pa1al&las: A1uste de cohmador v1nual sem 
exposição de radiação de raios-X, Poss1bihdode 

de relação do cohmador PROCESSAME1'TO 
DE IMAGEM Funções de processamento em 

lempo real Rotação e reversão de imagem 
d1g1tal sem radação Inversão da escala de cinza 
Cofimadores d1g1ta1s MATRIZ DE 

PROCESSAMENTO Aproximadamenle 1.5 k X 
1.5 k PROFUNDIDADE DE DIGITALIZAÇÃO 

No m1mmo· 32 Ms AJUSTES AUTOMÁTICOS 
Oe\le seleaoriar a tecn.ca m1n1ma Ideal 

FUNÇÕES Deve possui• runçao Que perm11a 
deteclar a pos ção do co~mado• e ajustar 
automallalmente o br11\o e con11as~e para 

produzir imagens com melho· quahdade Deve 
PQSSU1r função que permita o ajUS18 SúlOméhro 

da bnlllo e con1ras1e de acordo com o nivel de 
m<:ial, Deve posswr ftJnçAo para reduz.r o 
excesso de bnlho na caplura das imagens do 

anatomias com diferentes densidades Deve 
possuir funçéo de melhoramento da imagem da 

anatomia de interesse. ao mesmo t&mPo que 
alenua nas caracterist1cas do fundo Deve 

possuir runçAo para oUmizar a qualidade das 
imagens reduzindo os ruídos. Arco em c ao 
reposicionamento da anatomia de 1n1eresse ou 

enquanto MI 1ntr0duz um d1spos1t votferramenta 
no campa, Deve possuir sistema aut:xnállco 

P8'ª redução de dose e correção de artefatos. 
AQUISIÇÃO DE IMAGEM. DeteC!or digital de no 
mfn1mo modo tnplo (21 cm ou 23 cm 15 cm / 11 
em) DOE @ O lp:mm 70% Padrão (Ace ta-se 
• 1• S'!o). T po Tecnolog•a CMOS ou (tecnologia 

compatível simuar ou superior): 01spos1trvo de 
po.•icl()namenlO a Lase• integrado na caixa do 

detector, Sistema tipo C1ne loop com auto
playbac~ pera Sistema vascula' penféflC<> 
M1n1mo de ·magens em sequência d" até 8 
'rames/s ou superoer, SISTEMA DE DETECÇÃO 
DE IMAGEM FLAT-PAINEL. No mln1mo 20 cm X 

20 cm EXIBIÇÃO DE IMAGEM MONITORES O 
Monitor ou os Monitores do equipamento de 

Raio-X D1g1tal Móvel com Arco em C e 
WorkStat1on intograda ao Arco em C o com 
painel d191tal 1n1ograda ao con1unto do Arco em 

C e sislema CMOS ou (tecnologia compalivel 
similar ou superior) devem ser no mln1mo 02 ou 

01 mon1lor com as seguintes descroçóes 
m1n1mas Para equlpamenlo composto por 02 

(dois) monitores com as seguintes 
caracterls11C&s mln1mas 02 (dois) Monitores de 
no mlnimo 19 (polegadas) com resoluçAo 

rn1i1ma de 1.280 x 1.024 pixeis Para 
eQJ1pamento compos:o por 01 {um) moMor com 

as seguintes caracteristtcas min1mas 01 {um) 
MuMor de 27 (polegadas) mon110r que 
pos.s1biltte d1v1slo de imagem. no mimmo FullHD 

<f..· alto brilho, com resolução mimma 1.920 • 
1 080 pixeis Mon110r montado em braço 

a'lleulado MONITOR OE CONTROLE ln:erface 
para o operador em SLStema 'ouchscreen com 
teta de no m1nimo 10 (polegadas) Controle 
IOuchscreen nas telas do monitor pnnclpal e 
Tsblet para simplificar a operação do sistema 

Controles mulbfunc1ona1s lnterrup!Or de pedal 
rom botllo de anma2enamenlo lnlerruplor 

manual SA(DA OE VIOEO EXTERNA Saída 
DVl-DIBNC, e ou HDMI CONECTIVIDADE 

M1nimo de duas portas {USB ou OVD-RW-CO· 

Subtotal Adjudicado R$ 560.000,00 Subtotal Orçado: R$ 2,47% 
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Item Quant. Un Descrição 

RW). Et~emet mlnomo de uma po<1a 

Pros.slb•lidade de 1n?egraç.ão com o s1stP.ma 

DICOM 3.0 PACOTE DE SOFTWARE F ltro 
recursivo com: aoaptsção ao mov1manto. 

Controle automéllco de bnlho e contra>te. 
Realce borda, MOdo Negauvo de Imagem. 

Gravação de Imagem manual e automéllco. 
Inver.ao de imagem Direita/Esquerda 
au1omé11ca e manual, Congelamento da uluma 

imagem (LIH), Zoom e movimento de imagem. 
Inversão de Imagem Dore1ta1Esquerda, lnversAo 

de imagem para e.ma ou para baoco. Rotação de 
imagem d1g1tal. Armazenamento mln1mo de até 
100.000 imagens. Subtração dlQ•tal em teMpo

real (DSA) Deve poss1b<itar mostrar 
s1muhaneamente imagem subtralda e de 

referência nllo subtraída Opac1ficação de picos 
Roadmapp1ng Correçao de Máscara Rele1ênc1a 

anatômica variável Satvar/Recuperar máscara 
Taxa gruvaçAo·rcproduçllo até 25 qps (C1ne) 
ReproduçAo automéuca Medição de d.st.anc1a e 

êngulo DICOM 3.0 Lista de trabalho OICOM 3.0 
Wo<l<l•St Entrada manual ou registro de 

Emerg6nna Annazenamento OICOM 3.0 
Impressão OICOM 3.0 ConectMdade PACS 

CARACTERISTICAS ELl:TRICAS Energoa de 

ertrada 100-240V, (60 Hz ou 50 Hz) Amperagom 
erlra @ 10A e 20A Deve ser en1reguA com 

MANUAL fls1co e d1g1tal para o equipamento 

Marca 
UnltartO IOUll 

Modelo Adjudicado Adjudicado 

Subtotal Adjudicado RS 560.000,00 

unu.arto ccon. 

Orçado Total Orçado % 

Subtotal Orçado: RS 2,47% 

574.166,67 

TOTAL GERAL DO PROCESSO 

• 

Total Adjudicado Total Orçado Economia% 

R$ 560.000.00 R$ 574 166.67 2,47% 

Nos termos do Parecer Juridico HOMOLOGO o presente certame, para que produza seus iurid1cos e legais efeitos. 

Açailãndia-MA 28 de Setembro de 2022 

LINDERVAL DE MOURA SOUSA 

Secretário Municipal de Saude 

cconorn1a 

RS 

RS 
14.166,67 

Economia RS 

14.166,67 




